高中物理会考基础知识

1、参考系

2、运动学中必记公式：

   A所有运动：
[image: image43.bmp]
B匀速直线运动：
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C匀变速直线运动：
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  （自由落体，竖直上抛运动，平抛运动中竖直方向的运动，均可使用以上公式）

3、速度和加速度的关系：
[image: image7.wmf]at
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                       有力的瞬间就会产生加速度，但需要过一段时间才能产生速度

                       加速度的方向与速度相同时，物体加速运动；反之减速运动

4、打点计时器：A计时点之间的时间间隔T=0.02s，计数点之间的时间间隔要看题目意思，若有交代“两计数点之间还有四个计时点”则t=5T=0.1s

               B加速度的求法：
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C某点速度的求法：公式
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                  例
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5、v—t图与s—t图



斜率k代表a                           斜率k代表v   

面积代表位移S   

6、四种性质力：重力mg  弹力
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7、分力一定：夹角越小，合力就越大            合力一定：夹角越小，分力就越小

8、物理研究方法：控制变量法——牛二实验
科学推理法——伽利略理想实验
等效替代法（平行四边形法则，合力和分力的关系）

建立物理模型（质点，点电荷，ve放大的思想）

9、惯性：只取决于质量

10、牛二定律：
[image: image15.wmf]ma
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      平衡力与相互作用力的区别：受力分析——平衡力

                             作用力和反作用力：性质相同，对象——A对B，B对A

11、超失重现象：超重——加速度向上（向上加速运动或向下减速运动）

                失重——加速度向下（向下加速运动或向上减速运动）

                完全失重——宇航员，自由落体

12、实验题：（1）机械能守恒实验：A、选择两个点a、b——Ea=Eb
B、选择参考面
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C、各种抛体运动，光滑斜面，光滑曲面

            （2）平行四边形实验：A、等效——拉至同一点   B、

            （3） 小车（牛二定律）：方法：控制变量法

                                  F合：桶的重力

                                  图像：a与1/m图像


13、功及功率：W=Fscos
[image: image17.wmf]q


            平均功率：
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            瞬时功率：
[image: image19.wmf]Fv
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14、机械能守恒的条件：只有重力做功解题时要对物体做受力分析
15、机械能守恒和动能定理

机械能守恒
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——只有重力做功

动能定理  
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——任何情况
16、平抛：水平方向：匀速直线运动
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竖直方向：自由落体运动
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17、匀速圆周运动：
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                  最高点：
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                  最低点：
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18、皮带轮：皮带上的点速度相等

            同一转盘上的点，
[image: image29.wmf]w
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            例：图中
[image: image30.wmf]B

A

v

v

=

，
[image: image31.wmf]B

A

w

w

=


19、天体运动的规律：轨道半径越大，运动越慢。

20、 地球同步卫星：周期T=24h    赤道平面

                   h、v、
[image: image32.wmf]w

、T都是一定的

21、电场强度：E=F/q    

F=
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 （点电荷之间）       F=Eq（匀强电场或者点电荷）

             将试探电荷q取正，电场强度不会变

22、对于某一个点（P点）电场强度E始终保持不变，如果电荷q有或者无，电量的多或者少，只改变力F，不改变E（q变——F变，但是E不变）

23、右手定则：电流周围存在磁场，感应电流（电磁感应现象）——磁感线穿过掌心，拇指方向指运动方向，四指指电流方向

24、左右定则：洛伦兹力，安培力——磁感线穿过掌心，四指方向与电流方向一致，拇指所指的方向为安培力方向

   安培力：寻找掌面，使四指方向与电流方向一致

25、判定有无感应电流的条件：有无磁通量的变化——
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指针发生偏转的几种情况：闭合瞬间，断开瞬间，闭合时移动滑动变阻器，闭合时拔出铁芯
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  方向：右手定则  （切割磁感线时
[image: image39.wmf]Blv
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26、电磁感应：无电→有电（发电机）——通电导线在磁场中受力（电动机）

27、人物：法拉第——发现电磁感应现象  哥白尼——日心说  爱因斯坦——相对论  牛顿——运动定律，万有引力，力学体系

28、安全用电及电磁波：电磁波的速度为3.0m/s

                      可以在真空中传播
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                      微波炉

29、识别各个元件名称：电阻，电容，电感
30、渡河问题：最短过河时间，最短过河位移


最短过河时间：船头垂直指向对岸        最短位移过河：时间并非最短，垂直到岸

31、相对论效应：A运动时间t变慢
B相对论不仅适用于高速，也适用于低速，只不过在低速的情况下，相对论效应不明显，因此，牛顿运动学体系是相对论的一种近似理论

C相对性原理，所有物理规律在一切惯性参考系中，都具有相同的形式

D光速不变原理，一切惯性参考系中，测量到的真空中的光速c都一样

E广义相对论（非惯性参考系），时空弯曲：引力或加速

32、传感器：自动门、生命探测器、电视遥控器——红外线传感器；
            体重计——压力传感器；电饭锅——温度传感器；计数器——光传感器

33、三力平衡：

平行四边形定则：矢量（既有大小，又有方向）
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